
PMP21 -76
Cod. 500.120 corsu l3,4mm stroke 13,4mm corse 13,4mm Hub 13,4mm
Cod. 500.121 corsa 6,4mm stroke 6,4mm corse 6,4mm Hub 6,4mm

PINZA AUTOCEN1RANTE A PIANI INCLINA1I
CON FUNZIONAMENTO PNEUMATICO

• SELF.CENTRING INCLINED PLANES GRIPPER POWERED BY A PNEUMATIC SYSTEM
• PINCE A CENTRAGE AUTOMATIQUE A PLANS INCLINE ALIMENTES PAR SYSTÈME PNEUMATIQUE
• SELBSTZENTRIERENDER PNEUMATIKGREIFER MIT SCHRAGEN EBENEN

* Cod. 500.121
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PMP21-76 I GRIP ~
Cod. 500 120 GRIPPER SOLUTIONS

Cod. 500 121

Diagramma della forza di chiusura
Clomping force diagram • Diogromme de Ia force de serrage Vorspannkraftdiogramm

corso/droke/coursefflob: 6,4mm corsolstrokefcourse/Hub: 134mm
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FreF • C
Fr: Forzo di bloccoggio real. F: farzo di bloccaggio teorico a piano zero a Coeffiderte di riduzion. di forzo
Fr: roe gripping forte F: llteoreficot wipe.ng force in the zero plane C: farce reduction coefficient
Fr: force 4. blocoge recite F: iorce 4. bfocage theorique C: coefficient 4. redoclion 4. force
Fr: tst.Vorspannkrofl F: Theoretuch, Vornponnkroft C: Kroftreduz,ervngnindex

Corsa totale (mm) 13,2 6,2 Total stroke (mm) 13,2 6,2
Corso per gdffa (mm) 6,6 3,1 Jaw stroke (mm) 6,6 3,1
Volume aria per chiusura e apertura (cm’) 9,34 9,34 Closing a d opening air volume (cm3) 9,34 9,34
Forza teorica di chiusuro o8 bar (N) 510 1065 Theoretical gripping force at 8 bar (N) 510 1065
Massima pressione di utilizzo (bar) 8 8 Maximum operating pressure (bar) 8 8
Peso trosportabile (Kg) 1,60 3 Transportable weight (Kg) 1,60 3
Momento cJ’inerzio (Kg cm2) 1,40 1,40 Moment of inertia (Kg cm’) 1,40 1,40
Lunghena massima dito di presa (mm 100 80 Maximum length of gripper finger (mm) 100 80
RipetibilitO (mm) 0,01 0,01 Repeatability (mm) 0,01 0,01
Mossa (kg) 0,30 0,30 Weight (kg) 0,30 0,30
Temperaturo di eserci:io (CC) 5.60 5-60 Operating Temperature (‘C) 5.60 5-60

Cod. 500.120 Cod. 500.120
Cod. 500.121 Cod. 500.121

Course total (mm) 13,2 6,2 Gesomthub (mm) 13,2 6,2
Course par griffe (mm) 6,6 3,1 Greiferhub (mm) 6,6 3,1
Volume d’aie pour fermeture et ouverture (cm3) 9,34 9,34 Luflvolumen zum Schlie8en und Offnen (cm3) 9,34 9,34
Force ththorique de fermeture 6 8 bar (N) 510 1065 Theoretische Schliesskroft bei 8 bar (N) 510 1065
Pression maxi dutilisation (bar) 8 8 Maximoler Betdebsdruck (bar) 8 8
Poids transportable (Kg) 1,60 3 Tragkraft (Kg) 1,60 3
Moment d’inertie (Kg cm’) 1,40 1,40 Tragheitsmoment (Kg cm’) 1,40 1,40
Lorigueur maximum du doigt de prehension 100 80 Maximale Lange des Greiferfingers (mm) 100 80
RCpetobilitC (mm) 0,01 0,01 Wiederholgenauigkeit (mm) 0,01 0,01
Poids (kg) 0,30 0,30 Masse (kg) 0,30 0,30
Temperature de service ( C) 5-60 5-60 Betriebstemperatur (‘C) 5-60 5-60

Cod. 500.120 Cod. 500.120
Cod. 500.121 Cod. 500.121

Tabella di conversione Accessori
Conversions • Accessories • Accessoires • Zubehor

I mm 0,0394 in Sensore induttivo Vita dl presa
I Kg 2 2 lbs fnductive sensor Gripper finger

- Copteur d’induction Doigt de prehension
or 4, P51 fnduktionssensor Greiferfinger

1 N 0,224820 lbs
Cod. 802.001 Cod. 800105



PMP21 -96
Cod. 500 107 corso 19mm • stroke 19mm • corse 19mm • Hub l9mm
Cod. 500.122 corso 9,5mm stroke 915mm corse 9,5mm Hub 915mm

PINZA AU1OCENTRANTE A PIANI INCLINATI
CON FUNZIONAMENTO PNEUMATICO

• SELF-CENTRING INCLINED PLANES GRIPPER POWERED BY A PNEUMATIC SYSTEM
• PINCE A CENTRAGE AUTOMATIQUE A PLANS INCLINE ALIMENTES PAR SYSTÈME PNEUMATIQUE
• SELBSTZENTRIERENDER PNEUM4TIKGREIFER MIT SCHRAGEN EBENEN
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PMP21-96 i ~ i
Cod. 500 107 GRIPPER SOLUTIONS

Cod. 500.122

Diagramma della forza di chiusura
Clamping force diagram Diogromme de Ia force de serrage Vorsponnkraftdiogramm

conaisUake/course/Hub: 9,5mm cors./strakelcoursefflub: l9mm
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Fr • F • C
Fn lorzo di bloccoggio real. F: (aria di bloccog~o teorico a piano zero 0 Co&Ildei*e di riduzion. di (aria
Fr: n.e gripping force F: theoretical gripping Force in the zero plane C: forte reduction coefficient
Fn-: force de Macage reeVe F: force de blocage theorique C: coefficient sic reduction de force
Fn lot-Vor:ponn&rolt F: Theoretische Vorsponnkrolt C: Kroft,edu:.en.ngo.ndex

Corsa totale (mm) 19 9,2 Total stroke (mm) 19 9,2
Corsa per griffa (mm) 9,5 4,6 Jaw stroke (mm) 9,5 4,6
Volume aria per chiusura e operturo (cm’) - - 23,05 23,05 Closing a d opening air volume (cm’) 23,05 23,05
Form teorica di chiusuro a 8 bar (N) 900 1 820 Theoretical gripping force at 8 bar (N) 900 1820
Mossima pressione di utilizzo (bar) 8 8 Maximum operating pressure (bar) 8 8
Peso trasportabile(Kg) —~ - - 2,90 5 Transportable weight (Kg) 2,90 5
Momento d’inerzia (Kg cm2) -— 4 4 Moment of inertia (Kg cm2) 4 4
Lunghezza massima dito di presa (mm 130 IOU Maximum length of gripper finger (mm) 130 100
Ripetibilitô(mm) -- ~0,01 0,01 Repeatability (mm) 0,01 0,01
Massa (kg) —~ - -- 0;45 0,45 Weight (kg) 0,45 0,45
Temperatura di esercizio (‘C) 530 5-60 Operating Temperature (‘C) 5-60 5-60

Ce 500.107 - • Cod. 500.107
Cod. 500.122 Cod. 500.122

Course total (mm) —______ 19 9,2 Gesamthub (mm) 19 9,2
Course par grille (mm) 9,5 4,6 Greiferhub (mm) 9,5 4,6
Volume d’aie pour fermeture et ouverture (cm’) 23,05 23,05 Luftvolumen zum Schlie8en und Offnen (cm3) . 23,05 23,05
Force théorique de fermeture a 8 bar (N) 900 1820 Theoretische Schliesskraft bei 8 bar (N) - 900 1820
Pression maxi d’utilisation (bar) 8 8 Maximoler Betdebsdruck (bar) - 8 8
Poids transportable (Kg) 2,90 5 Tragkraft (Kg) 290 5
Moment d’inertie (Kg cm’) 4 4 Tragheitsmoment (Kg cm2) 4 4
Longueur maximum du doigt de prehension 130 100 Maximale Lange des Greiferfingers (mm) 130 100
RCpCtabilité (mm) 0,01 0,01 Wiederholgenauigkeit (mm) 0,01 0,01
Peids (kg) 0,45 0,45 Masse (kg) 045 0,45
Temperature de service (‘C) 5-60 5-60 Bettiebstemperatur (‘C) 5-60 5-60

Cod. 500.107 Cod. 500.107
Cod. 500.122 Cod. 500.122

Tabella di conversione Accessori
Conversions • Accessories • Accessoires • Zubehor

I mm 0,0394 in Sensare induttivo Dito di preso
I K 2 2 lbs Inductive sensor Gripper lingerg - Copteur d’induct,on Dotgt de prehension
1 bar 14,7 psi Indukttonssensar Gre,ferfinger
1 N 0,224820 lbs

Cod. 800.001 Cod. 800.121

www.gripsrl.com



PMP21-151
Cod. 500.123 corsa 28mm • stroke 28mm • corse 28mm • Hub 28mm
Cod 500.124 corsa 14mm • stroke l4mm • corse l4mm • Hub 14mm

PINZA AUTOCENTRANTE A PIANI INCLINATI
CON FUNZIONAMENTO PNEUMATICO

• SELF-CENTRING INCLINED PLANES GRIPPER POWERED BYA PNEUMATIC SYSTEM
• PINCE A CENTRAGE AUTOMATIQUE A PLANS INCLINE AUMENTES PAR SYSTÈME PNEUMATIQUE
• SELBSTZENTRIERENDER PNEUMATIKGREIFER MIT SCHRA GEN EBENEN
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PMP21-151
Cod. 500.123
Cod 500.124

Diagramma della forza di chiusura
Clamping force diagram Diagramme de io force de serrage • Vorspannkraftdiogramm

I S fill’
GRIPPER SOLUT ONS

I

Fr • F * C

corsolstroke/course/Hub: 14mm

Fr: Form di bloccoggic reel. F lone di bloccoggio I.orico o pionoz.ro 0 coefficient. di riduzion. di torso
Fr: rue gripping force F: theoretical gripping force in the zero pione C: force reduction coefficient
Fr: force de biocoge reelle F: force de biocoge theor,qve C: coeff,oeni de reduc*on de force
Fr: lot-Vorsponnlcrofi F: Theorehsche Vor,ponnkroil C: Kraitreduz.erungs,ndes

Corsa totale (mm)
Corsapergriffa(mm)
Volume aria per chiusura e apertura (cm3)
Form teorica di chiusura aS bar (N)
Massima pressione di utilizzo (bar)
Peso trasportabile_(Kg)
Momenta d’iner:ia (Kg cm2)
Lunghezza massima dito di presa (mm)
Ripetibilita (mm)
Massa (kg)
Temperatura di eserci~o (‘C)

Cot 500.123
Cod 500.124

Course total (mm)
Course par griffe (mm)

~~~T!Jl’aie pour fermeture et ouverture (cm3)
Force théorique de fermeture a 8 bar (N)
Pression maxi d’utilisotion (bar)
Poids transportable (Kg)
Moment dinertie (Kg cm2)
Longueur moximum du doigt de prehension
Repetabilitth (mm)
Poids (kg)
Temperature de service (‘C)

Greiferhub (mm)
Luflvolumen :um Schlie8en und Offnen (cm)
Theoretische Schliesskraft bel 8 bar (N)
Maximaler Betriebsdruck (bar)
Trogkroft (Kg) _____________

Trdgheitsmoment (Kg cm)
Maximale Lange des Greiferfingers(mm)

Cod. 50!.124

0,011 0,01
1,30, 1,30
5.60 5-60
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corso/st,okelcourselHub: 28mm
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A mm

28 14 Total stroke (mm)
14 7 Jawstrolce(mm)

84,89 84,89 Closing a d opening air volume (cm3)
‘2315 4570 Theoretical gnpping force at 8 bar (N)

5 8 Maximum operating pressure (bar)
7.80 14 Transportable weight (Kg)

27 27 Moment of inertia (Kg cm2)
210 160 Maximum length of gripperfinger(mm)

0,01 0,01 Repeatability (mm)
1,30 1,30 Weight (kg)
5-60 5-60 Operating Temperature (‘C)

Cod. 500.123
Cod. 500.124

28 14 Gesamthub(mm)
14 7

84,89 84,89
2315 4570

8 8
7,80 14

27 27
210 160

28 14
14 7

84,89 84,89
2315 4570

8 8
7,80 14

27 27
210 160

0,01 0,01
1,30 1,30
5-60 5.60

28 14
14 7

84,89. 84,89
2315 4570

8 8
~ ‘7,80 14

27 27
210 160

Cod. 500.123
Cod. 500.124

Tabella di conversione
Conversions

‘mm Tàii~T~ —- -

I Kg 2,2bs ‘

1 N 0,224820 lbs -

0,01 0,01 ~Mederholgenauigkeit (mm)
1,30 1,30 Masse (kg)
5.60 5-60 Betriebstemperatur (‘C)

jCod. 500123 . -- -

Accessori
Accessories • Accessoires • Zubebor

Sensore induttivo
Inductive sensor
Copteur d’inducfion
indulctonssensor

Cod. 802.004

Dito di preso
Gripper finger
Ooigt de prehension
Greifer finger

Cod. 800.122
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PMP21-192
Cod. 500.125 corsa 34,2mm • stroke 34,2mm corse 34,2mm Hub 3412mm
Cod 500.126 corsa 17,2mm stroke 172mm • corse 17,2mm Hub 17,2mm

PINZA AU1OCENTRANTE A PIANI INCLINATI
CON FUNZIONAMENTO PNEUMATICO

• SELF-CENTRING INCLINED PLANES GRIPPER POWERED BY A PNEUMATIC SYSTEM
• PINCE A CENTRAGE AUTOMATIQUE A PLANS INCLINE ALIMENTES PAR SYSTÈME PNEUMATIQUE
• SELBSTZENTRIERENDER PNEUMATIKGREIFER MIT SCHRAGEN EBENEN
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PMP21 -192
Cod. 500 125
Cod. 500.126

Diagramma della forza di chiusura
Clamping force diogram Diagramme de Jo force de serrage Vorspannkraftdiogramm

I [1 II I P
GRIPPER SOLUTIONS

I

Corsa totale (mm)
Corsa per griffa (mm)
Volume ada per chiusura e aperturo (cm’)
Forza teorica di chiusura a 8 bar (N)
Massimo pressione di utilizzo (bar)
Peso trasportabile (Kg)
Momento d’inerzia (Kg cm2)
Lunghezza massima dito di presa (mm)
Ripetibilità (mm)
Masso (kg)
Temperatura di esercizio (‘C)

Cod. 500.125
Cod. 500.126

Course total (mm)
Course par grifte (mm)
Volume d’aie pour fermeture et ouverture (cm’)
Force théorique de fermeture 6 8 bar (N)
Pression moxi d’utilisation (bar)
Poids transportable (Kg)
Moment d’inertie (Kg cm2)
Longueur maximum do doigt de prehension
Répétabilite (mm)
Poids (kg)
Temperature de service (‘C)

Cod. 500.125
Cod. 500.126

Tabella di conversione

• Conversions

0,0394 in
2,2 lbs
14,7 psi
0,224820 lbs

Total stroke (mm)
Jaw stroke (mm)
Closing ad opening air volume (cm’)
Theoretical gripping force at 8 bar (N)
Maximum operating pressure (bar)
Transportable weight (Kg)
Moment of inertia (Kg cm’)
Maximum length of gripper finger (mm)
Repeatability (mm)
Weight (kg)
Operating Temperature (‘C)

Cod. 500.125
Cod. 500.126

Gesamthub (mm)
Greiferhub (mm)
Lufivotumen zum Schlie8en und Offnen (cm’)
Theoretische Schliesskraft bei 8 bar (N)
Moximaler Betriebsdruck (bar)
Tragkraft (Kg)
Tragheitsmoment (Kg cm2)
Maximale Lange des Greiferfingers (mm)
Wiederholgenauigkeit (mm)
Masse (kg)
Betriebstemperatur ( C)

Cod. 500.125
Cod. 500.126

corsolstroke/counelflub: 17,2mm corsa/stroke/courzelHub: 34,2mm

C
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0,4

Fr • F • C
Fr: form di bloccaggio reole F: torso di bloccoggio leorico a piano zero C coefficient. di riduzion. di torso
Fn true gr.ppeg force F: theo,et,cat gnpp,ng force th the zero plane C: force reduction coellicieni
Fr: force de Stocage reel1, F: forced, blocage ll,eorique C: coefficient de reduction de force
Fr: lu-Vorsponnkroft F: Theoreti,che Vonpanntcraft C: Kroftreduzierungoed.x
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I Kg
1 bar
IN

Accessori
Accessories • Accessoires • Zubehor

Sensore induttivo
Inductive sensor
Capteur d’induction
Induktianssensor

Dita dl presa
Gripper finger
Doigt de prehension
Greifer finger

Cod. 802.004 Cod. 800.123


